
Quiz 4 TIPO A
Teoŕıa 1.01

2024-1 Nota ......

Apellidos y Nombres:

Instrucciones: Escriba su respuesta dentro de los recuadros, escriba de forma clara y
precisa sus d́ıgitos sin salirse de los espacios proporcionados.

1. Considere el siguiente sistema de EDs

x′ = 10y + x,

y′ = −x− y

a) (2 ptos) Sea el sistema en su forma matricial X′ = AX, donde X =

(
x
y

)
. Escriba la

matriz A:

A =

( )
b) (2 ptos) Escriba el polinomio caracteŕıstico de la matriz A:

p(λ) = = 0

c) (2 ptos) Sean λ1 = α + iβ y λ2 = α − iβ los autovalores de A, donde β > 0. Escriba los
valores de α y β:

α = , β =

d) (2 ptos) Sea v1 el autovector correspondiente a λ1 y sea v2 el autovector correspondiente
a λ2. Escriba dichos vectores:

v1 =

(
1

)
y v2 =

(
1

)

e) (2 ptos) La solución general con coeficientes reales tiene la siguiente forma. Llene los
espacios en blanco.

(
x
y

)
= c1

[( )
cos βt−

( )
sin βt

]
eαt+c2

[( )
cos βt+

( )
sin βt

]
eαt



2. Una fuerza de 50 N estira un resorte dos metros. Una masa de 5 kg es conectada a un extremo
de dicho resorte en un medio que ofrece una resistencia numéricamente igual a 20 veces la
velocidad de la masa. La masa es lanzada y empieza a moverse.

a) (2 ptos) Encontrar la constante k del resorte, indicando su unidad de medida.

k =

b) (2 ptos) Si x(t) es la posición de la masa en el tiempo t, escriba la ecuación diferencial
que modela el sistema resorte-masa.

c) (4 ptos) La discriminante de la ED es:

△ =

El tipo de movimiento es:

d) (2 ptos) ¿Cuánto debeŕıa ser la constante de amortiguamiento para que el movimiento
sea cŕıticamente amortiguado?

β =


